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Especificacoes
HHHHH Referéncias 692595
% Tensao (V) 220-240V ac
Hz Frequéncia (Hz) 50-60Hz
o] .
%o Indice de estanquecidade 1P20
yggg Gama de detecao 360°
L Distancia de detecao 12m max(<24°C)
’:, . \3 Luz ambiente <3-2.000lux
yggg Tempo de atraso M;Qfggf;fﬂ
4]
Ay Humidade de funcionamento <93%RH
W Consumo de energia 0O5W
Carga nominal LOOOW (LED)

Max. 2.000W (Incandesc.)

]'X Altura de instalagdo 2.2-4m
#@ Velociderz;igvcilrigggggéo em 06-15m/s
@ Temperatura de trabalho -20~+40°C
%—’ Dimensoes @N5X24mm
T Posicdo de montagem Encastrar
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Sensor PIR

360° PRILUX *oe

CONTROLOS DOS SENSORES DE FUNCIONAMENTO

ANGULO DE DETECGCAO ALTURA DE MONTAGEM

Baixa sensibilidade

Boa sensibilidade

2,2-4m

8m 8m

TEST

Gire o botdo LUX no sentido horario até o maximo (sol) e o botdo TIME no sentido anti-horario até o minimo (10s).

Ligue a alimentagdo; o sensor e a sua lampada ligada ndo terao sinal no inicio. Apds 30 segundos de aquecimento, o sensor pode comegar a funcio-
nar. Se o sensor receber o sinal de indugao, a ldmpada acendera. Se ndo houver mais sinal de indugéo, a carga deixara de funcionar em 10s+3s e a
lampada apagara.

Gire o botdo LUX no sentido anti-horario até o minimo (3). Se a luz ambiente for superior a 3LUX, o sensor ndo funcionard e a lampada também deixa-
ra de funcionar. Se a luz ambiente for inferior a 3LUX (escuridao), o sensor funcionara. Se nao houver sinal de indugao, o sensor deixara de funcionar
em 10seg+3seg.

Nota: ao realizar testes com luz do dia, gire o botdo LUX para a posi¢do (SUN), caso contrario, a lampada do sensor nao funcionara.
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